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1.- Introducción

MEF

Pr. Adapt.

a) Plantear técnicas para cuantificar el error de discretización

b) Exponer técnicas adaptativas

Objetivos:

1-Intro  4-Estimación error
2-Veloc. Converg. error discretización 5-Reconstrucción s
3-Cuantificación del error 6-Técnicas adaptativas
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2.- Velocidad de convergencia del error de discretización
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2.- Velocidad de convergencia del error de discretización
2.1.- Superconvergencia

MEF
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3.- Cuantificación del error de discretización
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4.- Estimación del error de discretización
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5.- Reconstrucción del campo de tensiones
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 Técnicas de alisado:

• Promediado directo en nodos

• Técnica SPR

s *s * = N s *

→ s*
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5.- Reconstrucción del campo de tensiones
5.1.- Promediado directo en nodos
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5.- Reconstrucción del campo de tensiones
5.2.- Tecnica SPR (Superconvergent Patch Recovery, Zienkiewicz y Zhu)

• Ajuste polinómico ap s ...2

65
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4321* yaxyaxayaxaap

Elementos triangulares 
 lineales

Elementos triangulares 
cuadráticos

Elementos triangulares 
 lineales

Elementos triangulares 
cuadráticos

 Ptos superconvergencia de s

 Técnica Superconvergente SPR

e(s*y)

 Peor precisión en contorno
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5.- Reconstrucción del campo de tensiones
5.2.- Tecnica SPR (Superconvergent Patch Recovery, Zienkiewicz y Zhu)

a) b) c)

d) e) f)

yaxaap 321* s
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6.- Técnicas adaptativas

Procedimientos para disminuir el error adaptándose a la solución
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6.- Técnicas adaptativas        6.1. h-adaptatividad

 pnueva = pactual
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6.- Técnicas adaptativas
6.2. p-adaptatividad

 hnueva = hactual

• Variación de  p

• Funciones de forma jerárquicas

• Estimación de error compleja

1-Intro 4-Estimación error
2-Veloc. Converg. error discretización 5-Reconstrucción s
3-Cuantificación del error 6-Técnicas adaptativas



TEMA 6: ERROR DE DISCRETIZACIÓN Y 

TÉCNICAS ADAPTATIVAS

MEF y Aplicaciones 23

 Variación de h y p

6.- Técnicas adaptativas
6.3. hp-adaptatividad
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 Variación de coordenadas nodales

6.- Técnicas adaptativas
6.4. r-adaptatividad
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